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成    果   简    介 

 

 

成果 

前期 

研究 

基础 

项目名称  来源 项目经费 建设时间 

    

    

    

    

    

成果起 

止时间 

起始：  2013 年 10 月      日 

完成：  2015 年 10 月      日 

主题词 无人飞行器、创新设计、实践平台 

1.成果主要内容（不超过 1000 个汉字） 

近年来，随着无人机产业的迅速发展，无人飞行器设计与研制人员的需求量

也大大增加，如何培养有创新能力的无人飞行器设计特色人才成为急需解决的问

题。由于飞行器设计专业是一门创造性、实践性和综合性很强的专业，然而在目

前的教学实践中暴漏出许多问题，导致了现在的学生普遍存在：创新意识不强、

实践能力不足、综合能力较弱、团队协作精神不够等问题。因此，我们在“航空

气动国家级教学工程实践示范中心”项目建设的基础上，进行了“无人飞行器大

学生创新设计与实践平台”的建设，为我校飞行器设计与工程专业的本科生和研

究生，提供了一个进行创新设计的教学实践环境。 

我们在平台建设中主要采取的措施： 

（1） 学生为中心，自主管理；  

制订了一套由学生自主管理，教师不定期检查的平台运行管理机制，充分发

挥学生的主观能动性，提升的学生的自我管理能力。 

（2） 依托科研项目，科教结合； 

在平台建设中，还充分依托我院老师的一些科研课题，将课题研究中的一些

创新研究成果与学生的创新设计相结合，完成了大量的创新无人机设计。 

（3） 实现全面开放，自由探索； 

目前建立的无人飞行器大学生创新设计与实践平台，对全校学生实行全面开

放，形成了开放性、自由探索、教师辅助指导的大学生创新平台的运行管理模式。 
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（4） 形成长效机制，提供长期锻炼机会； 

学生在平台中的实践与锻炼，不仅仅是针对高年级的本科生和研究生，而是

形成了从大一新生到硕士研究生直到博士研究生的全覆盖，长效培养机制。 

经过几年的建设，我们获得了许多成果和荣誉。 

（1）建立和完善了一个独具特色的无人飞行器创新设计大学生科技创新活动

平台和教师教学研究的平台。 

（2）所建立的创新设计与实践平台，成为“航空气动国家级教学工程实践示

范中心”和“航空工程实验教学示范中心”的重要组成部分，支撑了两个国家教

学中心的平台建设。 

（3）通过在“无人飞行器大学生创新设计与实践平台”完成这些创新设计项

目的实践工作和竞赛，培养和提高了学生的创新意识、创新能力、动手能力、交

流能力，以及团队协作精神，为学校争得了许多荣誉。如：2013 年在第二届“中

航工业杯”国际无人飞行器创新大奖赛中，团队设计的“紫电”等离子体无人飞

行器获得该项赛事的创意大奖；2014 年由团队部分成员和其他课题组成员组建的

创新团队获得大学生“小平科技创新团队”称号；2015 年在第十四届“挑战杯”

大学生课外学术科技作品全国竞赛中，团队设计的“基于环量控制技术的无舵面

无人机”获得一等奖。 
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2.创新点（不超过 400 个汉字） 

（1）依托我院各学科的师资、技术、科研水平和设备，探索将新型的创新研

究成果与学生创新实践能力的培养相结合，建设了具有明显航空特色的无人飞行

器大学生创新设计与实践平台。 

（2）在创新设计与实践过程中，充分培养学生的创新意识，培养创新思维方

法，提高创新实践能力，结合教师的科研项目，通过师生的共同探索与实践，高

质量完成创新项目研究，形成了学生与老师同以“创新为乐，创新为荣”的风气。 

3.应用情况 

（1）利用该平台，获得了突出的创新研究成果：2013 年在第二届“中航工

业杯”国际无人飞行器创新大奖赛中，团队设计的“紫电”等离子体无人飞行器

获得该项赛事的创意大奖；2014 年团队设计的“流动控制无舵面无人飞行器”获

得第一届“南京航空航天大学创新奖” 创新大奖；2014 年由团队部分成员和其

他课题组成员组建的创新团队获得大学生“小平科技创新团队”称号；2015 年在

第十四届“挑战杯”大学生课外学术科技作品全国竞赛中，团队设计的“基于环

量控制技术的无舵面无人机”获得一等奖。另外获得的奖励还有第三届“天宫杯”

研究生创新实验竞赛特等奖，第三届“611 杯”未来飞行器设计大赛三等奖，连

续 3年获得南京航空航天大学“优秀研究生创新团队”称号。 

（2）利用该平台，共获批国家级和校级的本科生创新项目两项，获批研究生

创新基金四项，获批研究生创新实验竞赛项目四项。两个毕业设计团队获校优秀

毕业设计团队，省优秀毕业设计论文一篇，校优秀硕士论文两篇。发表论文 29 篇，

其中 SCI 收录两篇，EI 收录 8 篇，核心期刊 3 篇，会议论文 16 篇。授权专利四

项，申请专利两项。 

（3）在“紫电”等离子体无人飞行器项目和“基于环量控制技术的无舵面无

人机”项目的研究基础上，部分研究成果已经用于国家 973 项目的相关研究中，

并正积极申请国家探索类重大项目。 

（4）经不完整统计，在本创新设计平台参加过创新研究项目的本科生中，80%

以上的学生推荐或考取了硕士研究生。 

（5）在该平台的基础上，已开设“流动控制与飞行器创新设计浅谈”新生研

讨课一门。 
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二、主要完成人情况 

第一完成人姓名 史志伟 性    别 男 

出生年月 1972 年 1 月 最后学历 博士 

参加工作时间 1993 年 7 月 高校教龄 22 

专业技术 

职    称 

教授 
现 任 党 

政 职 务 
支部书记 

工作单位 航空宇航学院 联系电话 84896464 

现从事工 

作及专长 

实验流体力学、无人飞行器设

计 
电子信箱 

szwam@nuaa.

edu.cn 

何时何地受何种 

校级及以上奖励 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

主   

 

要 

 

贡 

 

献 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2013-2015 年，在“航空气动国家级教学工程实践示范中心”项目建设

的过程中，进行了无人飞行器大学生创新设计与实践平台建设，完成了诸如

创新团队工作场所、设计平台、实验平台等方面的建设工作，并积极带领团

队老师投入到项目的建设、研究与管理中。 

在平台建设和运行过程中，取得了大量的研究成果，获得了多项荣誉，

为培养创新性人才做出了贡献。特别是在指导参加第二届“中航工业杯”国

际无人飞行器创新大奖赛项目和第十四届“挑战杯”大学生课外学术科技作

品全国竞赛中，参与了从项目概念的提出、项目的申报、到项目实施计划的

制定、计划的实施、实施过程中碰到问题的研讨、成果的取得等整个过程，

为在比赛中获得大奖做出了贡献。 

 

 

 

 

 

   

 

                                

 

本人签名：  

                                                 

年   月  日 
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主要完成人情况 

第( )完成人姓名 陈永亮 性    别 男 

出生年月 1979 年 12 月 最后学历 博士 

参加工作时间 2007 年 6 月 高校教龄 8 

专业技术 

职      称 

讲师 
现 任 党 

政 职 务 
 

工作单位 南京航空航天大学 联系电话 13913304625 

现从事工 

作及专长 
飞行动力学与控制 电子信箱 

Chenyl79@nua

a.edu.cn 

何时何地受何种 

校级及以上奖励 
2009 年江苏省优秀多媒体课件二等奖，排名第三 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

主   

 

要 

 

贡 

 

献 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2013-2015 年，在“航空气动国家级教学工程实践示范中心”项目建设

中，参与了无人飞行器大学生创新设计与实践平台建设，成为指导教师。并

协助史志伟老师，筹备场所、布置房间、配备桌椅台柜等，并在有限的建设

经费里为中心购置所必需的各软、硬件，规范中心的各种规章制度，指导学

生申报、进行并完成科技创新作品。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                            

本人签名：   

                                                  

年  月  日 
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主要完成人情况 

第( )完成人姓名             龚正 性    别 男 

出生年月 1981 年 12 月 最后学历 博士 

参加工作时间 2011 年 9 月 高校教龄 5 

专业技术 

职      称 

讲师 
现 任 党 

政 职 务 
 

工作单位 南京航空航天大学 联系电话 13951765923 

现从事工 

作及专长 
飞行动力学分析与控制 电子信箱 

matthewzheng

gong@nuaa.ed

u.cn 

何时何地受何种 

校级及以上奖励 

2011.9.25 “中航工业杯-国际无人飞行器创新大赛”优秀

创意奖 

2011.9.25 “中航工业杯-国际无人飞行器创新大赛”竞技

三等奖 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

主   

 

要 

 

贡 

 

献 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

负责无人飞行器大学生创新设计与实践平台中的飞行仿真实验室的日

常管理和维护。完善了飞行仿真实验室的飞行仿真平台，更新了飞行仿真模

型、增加了视景效果，提升了学生实验的兴趣。并在此基础上，继续扩展飞

行仿真平台至作战效能仿真平台。 

在指导学生创新设计方面，引入视频、三维动画、交互式软件等信息化

手段丰富教学内容，增加学生的直观认识。 

 

 

 

 

 

 

 

 

本人签名：   

 

年  月  日 
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主要完成人情况 

第( )完成人姓名             白亚磊 性    别 男 

出生年月 1982 年 2 月 最后学历 博士 

参加工作时间 2011 年 6 月 高校教龄 5 

专业技术 

职      称 

讲师 
现 任 党 

政 职 务 
 

工作单位 南京航空航天大学 联系电话 13951943569 

现从事工 

作及专长 
流体实验及流动控制 电子信箱 

baiyalei163@

163.com 

何时何地受何种 

校级及以上奖励 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

主   

 

要 

 

贡 

 

献 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

负责无人飞行器大学生创新设计与实践平台中的流体力学教学实验的

日常管理、维护和学习指导工作，计划和安排学生的实验学习内容，在实际

实验中，主要负责各种风洞实验技术的传授。并结合实验教学的授训特点，

联系实际应用，提出问题，由学生查找文献，找到解决问题的方法，再结合

实际实验，学会在实践中去解决问题。 

组织学生形成创新研究小组，以学院的创新项目为依托，运用实践平台

的技术条件，完成各项创新项目的研究工作。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

本人签名：   

 

年  月  日 
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主要完成单位情况 

第（1）完成

单位名称 
、航空宇航学院 

联 系 人 周永惠 联系电话 84895896 

主 

 

 

 

要 

 

 

 

贡 

 

 

 

献 

 

 

1、 该平台充分利用学校各方面的资源优势，在学院的鼓励和协助下，积极

探索创新人才培养模式； 

2、 学院在办公用房和经费非常紧张的情况下，想方设法，在建设经费、场

地等方面为该成果提供保障。 

3、 学院注重师资队伍结构建设，注重青年教师选拔和培养，加强青年教师

业务素质培训，为青年教师配备教学指导教师，从制度上保证青年教师

成长。 

4. 学院在人、财、物等方面给予该成果大力支持和帮助，为本项目建设，

特别是建成后的运行维护，提供保障。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                     单 位 盖 章 

 

                          

                      年  月   日 

 

备注：由学院或相关单位在栏目内如实地写明完成单位对本成果做出的贡献。 
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四、审核、推荐、评审意见 

推 

荐 

单

位 

审 

核 

意 

见 

 

    经本单位审核，该成果符合申报条件，所报送的材料真实可信。申报材

料已在单位门户网站公示不少于 7日，未出现异议。 

 

 

单位负责人： 

 

                年  月  日 

推 

 

荐 

 

意 

 

见 

 

 

 

 

                         
 

 

 

 

 

 

单位负责人： 

（单位盖章） 

 

                年  月  日 

评 

 

审 

 

意 

 

见 

 

 

 

 

校评审委员会主任签字：  
 

年    月   日      

备注：推荐意见由推荐单位填写。内容包括：根据成果创新性特点、水平和应用情况并参照相应奖励等级

标准写明推荐理由和结论性意见并加盖推荐单位公章。推荐为一等奖的，需详细写明理由。 


